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  کنترل فازيدرس  هايتمرین مچهارسري 

) در حوزه کنترل است. در این تمرین benchmarkهاي محک (مسئله پاندول معکوس یکی از سیستم -1

  خواهیم به کنترل فازي پاندول معکوس بپردازیم.می

سازي سازي نموده و پیادهپیاده] 1[و همکاران  Becerikliمدل سیستم پاندول معکوس را بر اساس مقاله الف: 

  خود را اعتبارسنجی کنید. 

  گري فازي براي کنترل پاندول معکوس طراحی نمایید.ب: کنترل

  گر فازي بپردازید.ج: در شرایط مختلف به ارزیابی عملکرد این کنترل

، نمایش MATLABهاي انیمیشن گرافیکی یا محیط واقعیت مجازي د(امتیازي): با استفاده از قابلیت

  تري از نتایج سیستم ارائه نمایید. ملموس

  

گري فازي براي پارك کردن خودرو در محل مورد نظر طراحی نماییم. خودرو در محل اولیه قصد داریم کنترل -2

گردد. سیگنال کنترلی یا شود با سرعت ثابت و مشخصی جابجا میدلخواهی قرار گرفته است و فرض می

  هاي خودرو است.گیري چرخکاري، جهتسیگنال دست

سازي خود را سازي نموده و پیادهپیاده] 2[و همکاران  Leeالف: مدل ریاضی خودرو را بر اساس مقاله 

  اعتبارسنجی کنید. 

ها، خودرو را از موقعیت اولیه دلخواه به محل گیري چرختگري فازي طراحی کنید تا با کنترل جهب: کنترل

  مطلوب هدایت نموده و پارك کند.

  گر فازي بپردازید.عملکرد این کنترلبا معیار مدت زمان پارك کردن خودرو به ارزیابی ج: 

، نمایش MATLABهاي انیمیشن گرافیکی یا محیط واقعیت مجازي د(امتیازي): با استفاده از قابلیت

  تري از نتایج ارائه نمایید. لموسم

) انجام داد زیرا تزریق داروي بیهوشی MAPتوان با کنترل فشار متوسط سرخرگی (کنترل عمق بیهوشی را می -3

  شود. ها و کاهش فشار خون مینظیر ایزوفلوران موجب گشاد شدن رگ

و همکارانش  Hassanدل ریاضی وابستگی فشار متوسط سرخرگی به داروي بیهوشی را بر اساس مقاله الف: م

  سازي خود را اعتبارسنجی کنید.سازي نموده و پیاده] پیاده3[

گر فازي طراحی کنید تا با کنترل تزریق ، یک کنترل MATLABافزار ابزار فازي نرمبا استفاده از جعبهب: 

و  Akpolatتوانید از مقاله داروي بیهوشی به کنترل فشار متوسط سرخرگی بپردازد. براي این منظور می

  ] ایده بگیرید.4همکاران [

گر فازي رلبا در نظر گرفتن معیارهاي صعود، بیشینه خطا و میانگین مربع خطا به ارزیابی کمی عملکرد کنتج: 

 بپردازید.
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