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  كنترل فازيدرس  هايتمرين دومسري 
ܷي و دامنه،  oldو  youngبا مقادير زباني  ageمتغير زباني  -1 ൌ ሾ0,100ሿ را در نظر بگيريد . 
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 young  ،old  ،very old  ،extremely old  ،very very old  ،more or less oldنمودار تابع عضويت را براي 
 ،slightly old  ،exactly young  وintensely young م كنيددر يك ترسيمه رس. 
 

،  Lukasiewiczهاي هاي فازي استلزامبه ترتيب رابطه ெ௉ܳو  ௅  ،ܳீ  ،ܳெெܳاگر ) كتاب 5-3تمرين ( -2
Godel  ،Mamdani minimum  وMamdani product  ܳباشند نشان دهيدெ௉ ؿ ܳெெ ؿ ܳீ ؿ ܳ௅ .  

  

ميزان نيروي اعمالي به پدال «متغير زباني  ݕو » سرعت خودرو«متغير زباني  ݔ) كتاب 5-5تمرين براساس ( -3
هاي به ترتيب در محدوده largeو  slowهاي فازي آنگاه و مجموعه -ي اگرقاعده. باشدمي» گاز

߳ݔ ଵܷ ൌ ሾ0,100ሿ  ܸ߳ݕو ൌ ሾ0,3ሿ را در نظر بگيريد. 
,ݓ݋݈ݏ ݏ݅ ݔ ܨܫ  .݁݃ݎ݈ܽ ݏ݅ ݕ ܰܧܪܶ
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بهتر است . را تعيين و ترسيم كنيد ெ௉ܳو  ஽  ،ܳ௅  ،ܳ௓  ،ܳீ  ،ܳெெܳهاي فازي تابع عضويت رابطه: الف
براي . براي بعد سوم ترسيمه از رنگ استفاده گردد و هر شش تصوير در كنار هم در يك صفحه ترسيم گردد

  .استفاده نماييد MATLABافزار نرم contourfيا  meshتوانيد از دستورات ين منظور ميا
هاي زير براي اين مثال خاص برقرار بر اساس نتايج به دست آمده از قسمت الف، بررسي كنيد آيا ويژگي: ب

  است؟
ܳ௭ ؿ ܳ஽ ؿ ܳ௅ 
ܳெ௉ ؿ ܳெெ ؿ ܳீ ؿ ܳ௅ 

 

ܷهاي مرجع مجموعه) كتاب 6-4تمرين ( -4 ൌ ሼݔଵ, ,ଶݔ ܸو  ଷሽݔ ൌ ሼݕଵ, فرض كنيد . را در نظر بگيريد ଶሽݕ
ܣداده شده است كه در آن،  ܤ ݏ݅ ݕ ܰܧܪܶ ܣ ݏ݅ ݔ ܨܫآنگاه فازي -ي اگرقاعده ൌ ଴.ହ
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ᇱܤكه  Ԣܤ ݏ݅ ݕي براي گزاره. است  ൌ ଴.ଽ
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و  GMTي استنتاج ، با استفاده از قاعده 

 .به دست آوريد Ԣܣ ݏ݅ ݔاي به صورت هاي فازي زير، نتيجهاستلزام

   Lukasiewiczاستلزام : الف
  Mamdaniاستلزام ضرب : ب

 



 

ي فازي، بر اساس براي قاعده Lukasiewiczو استلزام  t-normبا استفاده از مينيمم براي ) كتاب 6-5تمرين ( -5
 .براي هر يك از موارد زير تعيين نماييد ሻݕ஻ሺߤرا بر حسب  ሻݕ஻ᇲሺߤع عضويت ، تاب GMPي استنتاج قاعده

ᇱܣ: الف ൌ   ܣ 
ᇱܣ: ب ൌ    ܣ ݕݎ݁ݒ
ᇱܣ: ج ൌ   ܣ ݏݏ݈݁ ݎ݋ ݁ݎ݋݉
ᇱܣ: د ൌ  ҧܣ 
 

ي فازي، بر براي قاعده Dienes-Rescherو استلزام  t-normبا استفاده از مينيمم براي ) كتاب 6-6تمرين ( -6
براي هر يك از موارد زير تعيين  ሻݕ஻ሺߤرا بر حسب  ሻݕ஻ᇲሺߤ، تابع عضويت  GMPي استنتاج قاعدهاساس 
 .نماييد

ᇱܣ: الف ൌ   ܣ 
ᇱܣ: ب ൌ    ܣ ݕݎ݁ݒ
ᇱܣ: ج ൌ   ܣ ݏݏ݈݁ ݎ݋ ݁ݎ݋݉
ᇱܣ: د ൌ    ҧܣ 
  

ي فازي، بر براي قاعده Mamdaniو استلزام ضرب  t-normبا استفاده از مينيمم براي ) كتاب 6-7تمرين (  -7
براي هر يك از موارد زير تعيين  ሻݔ஺ሺߤرا بر حسب  ሻݔ஺ᇲሺߤ، تابع عضويت  GMTي استنتاج اساس قاعده

 .نماييد

ᇱܤ: الف ൌ   തܤ
ᇱܤ: ب ൌ    ܤ ݕݎ݁ݒ ݐ݋݊
ᇱܤ: ج ൌ   ܤ ݏݏ݈݁ ݎ݋ ݁ݎ݋݉ ݐ݋݊
ᇱܤ: د ൌ  ܤ
  

 
 
 


